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1 ОПИС НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ 

 

 

Найменування 

показників  

Характеристика навчальної 

 дисципліни 

денна форма 

навчання 

заочна форма 

навчання 

Кількість кредитів 

ЄКТС 

4 

Дисціпліни базової (професійної) підготовки 

за спеціальністю (обов’язкові) 

Змістових модулів  
1 

Рік підготовки: 

1-й - 

Загальна кількість 

годин 120 

Семестр 

2-й - 

Кількість годин 

120 - 

Аудиторні: 1) лекції, год 

Мова навчання 
Українська 

4 - 

2) практичні, год 

28 - 

3) лабораторні, год 

16 - 

4) консультації, год 

8 - 

Самостійна робота, год 

64 - 

в тому числі: РГЗ та КР, год. 

 - 

Вид контролю: залік 

 

  



2 МЕТА І ЗАВДАННЯ НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ 

 

2.1 Мета: вивчення основних принципів створення, розробки та 

використання методів та технологій комп'ютерного зору з урахуванням 

соціальних та естетичного аспектів суспільства та проблемних питань стосовно 

освітньо-професійної програми "Системи, технології і комп’ютерні засоби 

мультимедіа". 

 

Програмні результати навчання: 

1. Аналізувати, аргументувати, приймати рішення при розв’язанні 

спеціалізованих задач та практичних проблем телекомунікацій та радіотехніки, 

які характеризуються комплексністю та невизначеністю умов.  

3. Визначити та застосовувати у професійній діяльності методики 

випробувань інформаційно-телекомунікаційних мереж, телекомунікаційних та 

радіотехнічних систем на відповідність вимогам вітчизняних та міжнародних 

нормативних документів. 

4. Пояснювати результати, отримані в результаті проведення вимірювань, 

в термінах їх значущості та пов'язувати їх з відповідною теорією.  

5. Навички оцінювання, інтерпретації та синтезу інформації даних. 

8. Описувати принципи та процедури, що використовуються в 

телекомунікаційних системах, інформаційно-телекомунікаційних мережах та 

радіотехніці. 

9. Аналізувати та виконувати оцінку ефективності методів проектування 

інформаційно-телекомунікаційних мереж, телекомунікаційних та 

радіотехнічних систем. 

13. Застосування фундаментальних і прикладних наук для аналізу та 

розробки процесів, що відбуваються в телекомунікаційних та радіотехнічних 

системах. 

15. Застосування розуміння засобів автоматизації проектування і 

технічної експлуатації систем телекомунікацій та радіотехніки у професійній 

діяльності. 

18. Знаходити, оцінювати і використовувати інформацію з різних джерел, 

необхідну для розв’язання професійних завдань, включаючи відтворення 

інформації через електронний пошук. 

19. Здійснювати стандартні випробування інформаційно-комунікаційних 

мереж, телекомунікаційних та радіотехнічних систем на відповідність вимогам 

вітчизняних та міжнародних нормативних документів. 

20.  Пояснювати принципи побудови й функціонування апаратно-

програмних комплексів систем керування та технічного обслуговування для 

розробки, аналізу і експлуатації інформаційно-телекомунікаційних мереж, 

телекомунікаційних та радіотехнічних систем. 

21. Забезпечувати надійну та якісну роботу інформаційно-комунікаційних 

мереж, телекомунікаційних та радіотехнічних систем. 

22. Контролювати технічний стан інформаційно-комунікаційних мереж, 

телекомунікаційних і радіотехнічних систем у процесі їх технічної експлуатації 

з метою виявлення погіршення якості функціонування чи відмов, та його 

систематична фіксація шляхом документування. 



 

2.2 Результати навчання:  

 

за результатом вивчення дисципліни студенти повинні: 

знати: нові тенденції створення, розробки та використання методів та 

технологій комп'ютерного зору, тенденцій розвитку та використання методів 

технічного зору роботів в сучасних роботизованих системах. 

 

вміти: використовувати сучасні програмні пакети та інтерактивні платформи 

для проектування сучасних систем технічного зору роботів. 

 

володіти: 

загальні компетентності: 

1. Здатність до абстрактного мислення, аналізу та синтезу.  

2. Здатність застосовувати знання у практичних ситуаціях. 

4. Знання та розуміння предметної області та розуміння професійної діяльності. 

7. Здатність вчитися і оволодівати сучасними знаннями. 

8. Здатність виявляти, ставити і вирішувати проблеми.  

 

фахові компетентності: 

1. Здатність розуміти сутність і значення інформації в розвитку сучасного 

інформаційного суспільства. 

2. Здатність вирішувати стандартні завдання професійної діяльності на основі 

інформаційної та бібліографічної культури із застосуванням інформаційно-

комунікаційних технологій і з урахуванням основних вимог інформаційної 

безпеки. 

3. Здатність використовувати базові методи, обробки та зберігання інформації. 

4. Здатність здійснювати комп’ютерне моделювання пристроїв, систем і 

процесів з використанням універсальних пакетів прикладних програм. 

6. Здатність проводити інструментальні вимірювання в інформаційно-

телекомунікаційних мережах, телекомунікаційних та радіотехнічних системах. 

8. Здатність сприяти впровадженню перспективних технологій і стандартів. 

10. Здатність здійснювати монтаж, налагодження, налаштування, регулювання, 

дослідну перевірку працездатності, випробування та здачу в експлуатацію 

споруд, засобів і устаткування телекомунікацій та радіотехніки.  

11. Здатність складати нормативну документацію (інструкції) з експлуатаційно-

технічного обслуговування інформаційно-телекомунікаційних мереж, 

телекомунікаційних та радіотехнічних систем, а також за програмами 

випробувань. 

12. Здатність проводити роботи з керування потоками навантаження 

інформаційно-телекомунікаційних мереж.  

15. Здатність проводити розрахунки у процесі проектування споруд і засобів 

інформаційно-телекомунікаційних мереж, телекомунікаційних та 

радіотехнічних систем, відповідно до технічного завдання з використанням як 

стандартних, так і програмних засобів автоматизації проектування. 

 

  



3 ПРОГРАМА НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ 

 

Змістовний модуль 1. Роботи – історія, основні поняття 

Тема 1. Історія 

Тема 2. Основні поняття 

Тема 3. Класифікація роботів 

Тема 4. Основні елементи будови та функціонування мобільних роботів 

Тема 5. Кінематика мобільних роботів 

Змістовний модуль 2. Огляд існуючих методів та засобів технічного зору 

Тема 1. Вступ та основні поняття технічного зору 

Тема 2. Класифікація методів технічного зору 

Тема 3. Огляд методів локалізації та побудови карти місцевості 

Змістовий модуль  3. Методи визначення відстані до об’єкта у СТЗ 

Тема 1. Метод тривимірного сканування  

Тема 2. Метод  бінокулярного зору 

Тема 3. Метод оптичного сканування пласких поверхонь 

Тема 4. Метод тріангуляції 

Змістовий модуль 4. Огляд існуючих методів та засобів навігації в системах 

технічного зору 

Тема 1. Існуючі навігаційні системи мобільних роботів. Класифікація 

навігаційних систем 

Тема 2. Методи та приклади використання різних навігаційних систем 

Змістовий модуль 5. Використання Штучного інтелекту в системах технічного 

зору 

Тема 1. Сфери застосування СШІ 

Тема 2. Розробка рішень на основі Machine Learning 

Тема 3. ML: Нейронні мережі та глибоке навчання 

Тема 4. Машинне навчання та розпізнавання образів і зображень 

Тема 5. Машинне навчання і штучний інтелект 

 

4 СТРУКТУРА НАВЧАЛЬНОЇ ДИСЦИПЛІНИ 

 

Назви змістових 

 модулів і тем 

Кількість годин 

денна форма Заочна форма 

Усь-

ого  

у тому числі Усь-

ого  

у тому числі 
л п лб конс с.р. л п лб конс с.р. 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 

Змістовий модуль 1 

Роботи – історія, основні поняття. 

Тема 1.  
2 1    1 

      
Історія 

Тема 2.  
2 1    1 

      

Основні поняття 

Тема 3.  
2 1    1 

      
Класифікація роботів 



Тема 4.  

9 1 2   6 

      

Основні елементи 

будови та 

функціонування 

мобільних роботів 

Тема 5.  
9 1   2 6 

      

Кінематика мобільних 

роботів 

Разом за зміст. мод. 

1 

24 5 0 0 2 15       

Змістовий модуль 2 

Огляд існуючих методів та засобів технічного зору. 

Тема 1.  

2 1       1 

      
Вступ та основні 

поняття технічного 

зору 

Тема 2.  

2 1       1 

      

Класифікація методів 

технічного зору 

Тема 3.  

12 2 2   2 6 

      
Огляд методів 

локалізації та 

побудови карти 

місцевості 

Разом за зміст. мод. 

2 

16 4 2 0 2 8       

Змістовий модуль 3 

Методи визначення відстані до об’єкта у СТЗ. 

Тема 1.  
11 1   4   6 

      
Метод тривимірного 

сканування 

Тема 2.  

3 1       2 

      

Метод  бінокулярного 

зору 

Тема 3.  

2 1       1 

      
Метод оптичного 

сканування пласких 

поверхонь 

Тема 4.  
9 1 2   2 4 

      

Метод тріангуляції 

Разом за зміст. мод. 

3 

25 4 2 0 2 13       

Змістовий модуль 4 

Огляд існуючих методів та засобів навігації в системах технічного зору. 

Тема 1.  
2 1       1 

      
Існуючі навігаційні 

системи мобільних 



роботів. Класифікація 

навігаційних систем 

Тема 2.  

11 1   4   6 

      

Методи та приклади 

використання різних 

навігаційних систем 

Разом за зміст. мод. 

4 

13 2 0 4 0 7       

Змістовий модуль 5 

Використання Штучного інтелекту в системах технічного зору. 

Тема 1.  
2 1       1 

      
Сфери застосування 

СШІ 

Тема 2.  

12 2   4   6 

      

Розробка рішень на 

основі Machine 

Learning 

Тема 3.  
8 2 2     4 

      
ML: Нейронні мережі 

та глибоке навчання 

Тема 4.  

12 2   4   6 

      

Машинне навчання та 

розпізнавання образів і 

зображень 

Тема 5.  
8 2     2 4 

      

Машинне навчання і 

штучний інтелект 

Разом за зміст. мод. 

1 

42 4 0 0 2 21       

Усього годин  120 24 8 16 8 64       

 

  



5 ТЕМИ ПРАКТИЧНИХ ЗАНЯТЬ 
 

№ Назва теми 
Кількість годин 

денна заочна 

1.  Класифікація та категорії мобільних роботів 2  

2.  Створення узагальнених алгоритмів роботи роботів різних 

категорій 
2  

3.  Використання засобів відеозапису у мобільних роботах 2  

4.  Обробка відеоінформації Засобами OBS отриманої від 

мобільного робота 
2  

 Загальна кількість 8  
 

6 ТЕМИ ЛАБОРАТОРНИХ ЗАНЯТЬ 
 

Частина 1 Мови програмування 

№ Назва теми 
Кількість годин 

денна заочна 

1.  Дослідження структури мультимедійної роботизованої 

системи 
4  

2.  Дослідження СТЗ роботизованої системи Spidercam 4  

3.  Дослідження СТЗ побутових роботів 4  

4.  Дослідження СТЗ промислових роботів 4  

 Загальна кількість 16  

 

7 САМОСТІЙНА РОБОТА 
 

№ Назва теми 
Кількість годин 

денна заочна 

 

Вивчення теоретичного матеріалу з 

використанням конспектів і навчальної 

літератури 

4 

 

 Підготовка до практичних завдань 30  

 Підготовка до лабораторних робіт 30  

 Загальна кількість 64  

 

 

8 МЕТОДИ НАВЧАННЯ ТА ЗАСОБИ ОЦІНЮВАННЯ 

 

Методи навчання: словесний, практичний, наочний, робота з навчально-

методичною літературою, відеометод у сполучені з новітніми інформаційними 

технологіями та комп’ютерними засобами навчання. 

Засоби оцінювання: залік, розрахункові роботи, аналітичні звіти, 

презентація результатів виконаних завдань, студентські презентації та виступи 

на наукових заходах. 

  



9 МЕТОДИ КОНТРОЛЮ ТА РЕЙТИНГОВА ОЦІНКА ЗА ДИСЦИПЛІНОЮ 

 

9.1 Розподіл балів, які отримують студенти (Кількісні критерії оцінювання)  

 

Для оцінювання роботи студента протягом семестру підсумкова 

рейтингова оцінка семO  розраховується як сума оцінок за різні види занять та 

контрольні заходи. 

Вид заняття / контрольний захід Оцінка 

1-й змістовний модуль 

Практичне заняття №1 10 

2-й змістовний модуль 

Лабораторна робота №1 10 

Практичне заняття №2 10 

3-й змістовний модуль 

Лабораторна робота №2 10 

Контрольна точка 1 10 

4-й змістовний модуль 

Практичне заняття №3 10 

Лабораторна робота №3 10 

5-й змістовний модуль 

Практичне заняття №4 10 

Лабораторна робота №4 10 

Контрольна точка2  10 

Підсумкова оцінка за дисципліною 100 

Як форма підсумкового контролю для дисципліни ОНД використовується 

залік.  

 

9.2 Якісні критерії оцінювання 

 

Необхідний обсяг знань для отримання позитивної оцінки. 

1. Загальні відомості про науку, основні категорії науки, методологічні 

основи наукових досліджень. 

2. Структура наукових організацій, система  підготовки наукових кадрів; 

методи планування й організації наукових досліджень. 

3. Пошук науково - технічної інформації, робота з літературою; методика 

теоретичних й експериментальних досліджень; зміст, мета й завдання 

теоретичних досліджень. 

4. Етапи проведення експериментів, статистичні методи оцінки 

результатів вимірів. 

5. Положення основної концепції системотехніки, види моделей; методи 

аналізу, синтезу і проектування радіоелектронних систем; методи пошуку 

нових наукових і технічних рішень. 

 

Необхідний обсяг умінь для отримання позитивної оцінки. 

Уміти використати математичні методи в дослідженнях; здійснювати на 

практиці ефективні методи пошуку нових наукових і технічних рішень; 



використати комп'ютер у наукових дослідженнях, оформляти результати 

наукових досліджень. 

 

Критерії оцінювання роботи студента протягом семестру.  

Критерії оцінювання роботи студента протягом семестру. 

Задовільно, D, E (60-74). Засвоїти мінімум знань і умінь. Відпрацювати та 

захистити всі практичні заняття. Уміти здійснювати на практиці ефективні 

методи пошуку нових наукових і технічних рішень; використати комп'ютер у 

наукових дослідженнях; 

 

Добре, С, (75-89). Твердо засвоїти мінімум теоретичних знань. Уміти 

виконувати планування, організацію і виконання наукових досліджень; 

оформлення результатів наукових досліджень. 

 

Відмінно, А, В (90-100). Засвоїти всі теми. Уміти виконувати планування,  

організацію і виконання наукових досліджень з використанням комп’ютера; 

оформлення результатів наукових досліджень, мати навички обробки 

інформації і навички швидкого читання. 

 

Шкала оцінювання: національна та ECTS 

Сума балів за всі види 

навчальної діяльності 
Оцінка ECTS 

Оцінка за національною шкалою 

для екзамену, курсового проекту 

(роботи), практики 

96–100 А 
відмінно   

90–95 В 

75–89 С добре 

66–74 D 
задовільно  

60–65 Е  

35–59 FX 
незадовільно з можливістю 

повторного складання 

0-34 F 
незадовільно з обов’язковим 

повторним вивченням дисципліни 
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